Uktad zasilacza dostarcza napigé
statych 36V do zasilania driverow
silnikow krokowych, 12V do zasilania
wentylatora, przekaznika wrzeciona,
5V do zasilania modutu E228a i
optoizolatoréw driverow. Napigcia
wyprowadzone na listwy zaciskowe.
Napigcie wejsciowe zasilacza 24V AC.
Zabezpieczenie 10A.

Wyjscia obiektowe typu OPEN
DRAIN wyprowadzone na listwg
zaciskowa. Przystosowane do
wspoOtpracy z optoizolatorami lub
wejsciami sprzeganymi galwanicznie.
Wejscia obiektowe na transoptorach ,
wyprowadzone na listw¢ pinowa.
Zaltaczone gniazdo DB9M z tasma
MULTIFLEX do wyprowadzenie
wyjs¢ obiektowych.

Wyjscie typu OPEN DRAIN do
podiaczenie zewnetrznego przekaznika
wrzeciona.
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E228 DOCK

Modut peryferyjny sterownika
E228a.




1.Opis zlacz.

Rozmieszczenie zlacz na ptycie modutu E228 DOCK przedstawia ponizszy rysunek:

Opis wyprowadzen modutu E228 DOCK
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2. Opis wyprowadzen zlacz:

“~24”. Doprowadzenie zasilania 24VAC do 8A.
1. Wyjscie transformatora 1.
2. Wyjscie transformatora 2.

Listwa zaciskowa “Wyjscia obiektowe”.

XCLK+ sygnat taktujacy osi X

XCLK -.

XDIR+ sygnat kierunku osi X

XDIR-.

XENA- sygnal wlaczenia drivera osi X
XENA+

AN h L=

7. YCLK+ sygnal taktujacy osi Y

8. YCLK -.

9. YDIR+ sygnat kierunku osi Y
10.YDIR-.

11.YENA- sygnat wtaczenia drivera osi Y
12.YENA+

13.ZCLK+ sygnat taktujacy osi Z
14.ZCLK -.



15.ZDIR+ sygnat kierunku osi Z
16.ZDIR-.

17.ZENA- sygnat wlaczenia drivera osi Z
18.ZENA+

Ztacze “INTERPOLATOR”

1. /TAKT X.
2. /RESET.
3. DIR X.

4. GND.

5. /TAKTY.
6. VCC.

7. DIRY.

8. /STOP.

9. /TAKTZ
10. ENABLE
11. DIR Z.
12. DOI.

13. /END X.
14. NC.
15./END Y.
16. /END Z.

Gniazdo “1/0”

Masa.

STOP AWARYJNY.
SENSOR X.
SENSOR Y.
SENSOR Z.

+12V.

OPEN DRAIN.

NC

. NC.

0. NC.

SNk LD —

3. Przykladowa aplikacja trzyosiowego ukladu sterowania ploterem frezujacym z
zastosowaniem sterownika E228a z modulem E228 DOCK i trzech driverow silnikow
krokowych.

Sposdb potaczenia sterownika przedstawiaja zamieszczone ponizej schematy —rys. 2 do 5.
Zastosowana notacja potaczen przedstawia etykiety potaczen bez rysowania przewodow.
Wejscia lub wyj$cia opisane ta sama etykieta nalezy traktowac jako galwanicznie potaczone.

Sposdb polaczenia sterownika E228 z driverami bez optoizolacji przedstawia ponizszy
schemat. Jezeli w zastosowanych driverach sygnat wtaczenia driveréw “ENABLE” jest
aktywny stanem wysokim, nalezy zastosowac sterownik €228 w wykonaniu “B”.
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Sposob polaczenia sterownika E228 z driverami z optoizolacja wej$¢ przedstawia

ponizszy schemat.
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W obwodzie zasilajacym sterownika napigciem przemiennym ~24V nalezy zastosowac
filtr przeciwzaktdceniowy. Przyktadowy schemat przedstawiono ponizej. Jesli pobor
pradu statego przez zastosowane drivery przekracza 4,5 A, nalezy zastosowac
dodatkowy radiator. Maksymalny pobor pradu stalego nie moze przekroczy¢ 8A.
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Schemat kabla Null Modem taczacego sterownik E228 z komputerem PC przedstawia
ponizszy schemat.

Wyprowadzenia modutu interpolatora E228a.
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