D100 microKIT

Driver unipolarny do silnika krokowego do systemu microMOVE.

Zestaw do samodzielnego montazu.
1.Opis ogolny.

Driver D100 przeznaczony jest do zasilania silnika krokowego dwufazowego posiadajacego od
pigciu, do o$miu wyprowadzen. Umozliwia zasilanie jednonapigciowe, dwunapigciowe,
impulsowe, mikrokrok. Maksymalna warto$¢ napigcia zasilania wynosi 50 V. Maksymalny prad
fazy SA. Wspotpracuje ze sterownikiem E110, E111 lub E223.

2. Opis dzialania:

Podanie na wej$cia drivera kombinacji sygnatow Klucz A, Klucz B, Klucz A1, Klucz A2, Klucz
B1, Klucz B2, powoduje wlaczenie odpowiednich tranzystorow i przeptyw lub brak przeptywu
pradu przez okreslone potfazy.

Przeptyw pradu przez rezystor pomiarowy R12 powoduje spadek napigcia, ktory moze by¢
sygnalem zwrotnym dla wspolpracujacego sterownika .

3. Lista podzespolow.

Lp. Tlos¢ TYP Oznaczenie Uwagi
1 6 Tranzystor BUZ10 Q9,Q10,Q11,Q12,Q13,Q14
2 4 Dioda BA157 D10,D11,D12,D14

3 2 Dioda 1N5402 D9,D13

4 2 Tranzystor BF422 Q15,Q16

5 4 Rezystor 0,125W 100k R11,R13,R14,R15

6 2 Dioda Zenera 9V1 D15,D16

7 2 Rezystor 0,125W 15k R10,R16

8 2 Rezystor 0,125W 1k R19,R20

9 1 Rezystor 4W 0,3 * R12 dobrac !
10 6 Listwa zacisk. do druku

11 1 Gniazdo katowe DBO9FM J10

12 1 Plyta D100

4. Sygnaly do komunikacji drivera D100 ze sterownikiem:

*  Klucz A, Klucz B wejscia - stan niski 0V powoduje wiaczenie klucza
tranzystorowego 1 podanie napigcia ,,U wysokie” odpowiednio na wyprowadzenie
SA, SB silnika krokowego.

e  Klucz Al, Klucz A2, Klucz B1, Klucz B2 wejscia — stan wysoki +5V powoduje
wlaczenie odpowiednio potfazy Al, A2, Bl, B2.

* Prad — wyjscie — sygnat dla sterownika np. E110 - napigcie na rezystorze
pomiarowym (dobrac) ok. 0.5V powoduje wylaczenie napigcia ,,U wysokie”.

1/6



5. Schemat ideowy.
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Driver unipolarny D100

Rys.1. Schemat ideowy drivera D100.

6. Schemat montazowy.
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Rys2. Schemat montazowy plytki programatora.

7. Zasady montazu.
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* Koncoéwki elementéw wyginaj w odlegtosci min 1 mm od korpusu (szczegolnie szklane
diody), zachowujac promien gigcia ok. Imm.

* Nozki elementéw od strony lutowania powinny by¢ zagigte w kierunku $ciezki na
dtugo$¢ ok. 2 mm, i obcigte przed lutowaniem. Elementy przed lutowaniem nie powinny
wypadac z ptytki odwroconej ,,do gbry nogami”.

* Do lutowania uzywaj lutownicy ze stabilizacja temperatury grota z ostrym stozkowym
koncem. Nie uzywaj lutownicy transformatorowej — grozi to odklejaniem $ciezek.

* Stosuj lut cynowy CYNEL LC60 w postaci drutu 0.6 —0.8 mm z topnikiem w §rodku, lub
podobny. Nie stosuj kalafonii a paste lutowniczg zostaw dekarzom.

* Lutuj dwoma rekami: ptytke potdz na stole , lewa reka podawaj drut, w prawej trzymaj
lutownicg (osoby leworgczne na odwrot). Ostry koniec grota przyktadaj; w miejsce styku
ndzki elementu 1 Sciezki ptytki drukowanej i w to miejsce podaj lut. Przytrzymaj grot do
czasu rozptynigcia si¢ cyny wokot nézki (1 — 2 sek). Jesli ndzka nie zwilza sig cyna
pocieraj ja lekko grotem lutownicy podajac druga r¢ka odrobing cyny.

* Uzywaj jak najmniej lutu tak aby ndzki byty oblane dookota. Nie moze by¢ wida¢ czgsci
otworu w ptytce. Nie moze wystgpowa¢ widoczna granica na obwodzie styku nézki
elementu i lutu. Powierzchnia lutu powinna by¢ btyszczaca.

8. Montaz plytki.

* Sprawdz stan $ciezek trzymajac ptytke ,,pod swiatto”. Ewentualne zwarcia —
niedotrawienia usun ostrym nozem.

* Sprawdz kompletnos$¢ zestawu.

*  Wykonaj zwory - 3 szt.

* Zamontuj rezystory. Obetnij ndzki obcinaczkami.

e Zamontuj polprzewodniki. Obetnij n6zki obcinaczkami. Uwaga wyprowadzenia diod D9
1 D13 (3A) nie mieszcza si¢ w otworach na ptycie. Wlutuj w otwory odcinki drutu
"srebrzanki" , wyprowadzenia diod wygnij w "U" ku gorze i przylutuj do odcinkow
zdrutu "srebrzanki" . Nie obcinaj wyprowadzen diod - postuza do odprowadzenia ciepta.

* Polutuj zamontowane elementy.

e Zamontuyj i polutuj gniazdo DBIF (dwa zaczepy uprzednio lekko skrgé penseta aby
zmiescity si¢ w otworach 3mm).

e Zamontuyj i polutuj listwe zaciskowa.

* Uwaga! Aby osiagna¢ wartoSci maksymalne pradow wigksze od 3A , nalezy po
montazu elementow zdublowa¢ Sciezki polaczone z listwa zaciskowa , drenami i
zrodlami tranzystorow NFET przewodem miedzianym w izolacji.

* Zamocuyj ptytke na radiatorze izolujac tranzystory mocy przektadkami mikowymi
uprzednio obustronnie posmarowanymi pastg silikonowa i tulejkami.

* Sprawdz omomierzem czy dreny tranzystorow mocy nie sa zwarte z radiatorem.

» Sprawdz lupa jako$¢ lutowania na ptytce , usun zwarcia , popraw zimne luty.
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9. Uruchomienie ukladu.

* Dobierz warto$¢ rezystora pomiarowego R 12 tak aby amplituda spadku napigcia na nim
nie przekroczyta 0.5V. Czyli jesli np. zamierzamy zasila¢ silnik o rezystancji uzwojenia
potfazy 5 ohméw napieciem 12 V to szczytowy prad wyniesie (12/5)*2=4.8 A. Wartos¢
rezystancji wyniesie 0.1 ohma.

* Podlacz wyprowadzenia silnika krokowego do listwy zaciskowej wedhug schematu.

* Podlacz nizsze napigcie ,,U niskie” — silnik nie powinien stawia¢ oporu.

* Podlacz sterownik np. E110 z generatorem na wejsciu ,,TAKT” i silnik powinien ruszy¢.

» Jesli kierunek obrotow nie jest odpowiedni, zmien miejscami wyprowadzenia Al z A2.

» Ustaw sktadowa stata pradu (prad hamowania) dobierajac warto$¢ napigcia ,,U niskie”
zacisk 5 . Jesli silnik ma podane napigcie znamionowe to ,,U niskie” bedzie rowne lub
mniejsze od znamionowego. Nalezy dobra¢ minimalng warto$¢ napigcia przy ktorej
silnik nie gubi faz i po zatrzymaniu wystarczajaco dobrze hamuje.

* Ustaw trimpot regulacji pradu sterownika (E110 R9 ) w pozycji minimalnej (suwak na
masie).

* Podlacz napigcie ,,U wysokie” przez amperomierz wartosci $redniej pradu ( moze by¢
nawet tani miernik cyfrowy oddzielony filtrem 1000uF/50mow/1000uF ). Zwigkszaj
trimpotem warto$¢ pradu az do wartosci nominalnej. Zwrd¢ uwage na temperaturg
silnika. Po ok. 2-3 minutach temperatura nie powinna przekracza¢ ok. 70 stopni (parzy
grzbiet dtoni, nie parzy opuszkow palcéw). Podobnie z temperatura radiatora. Jesli
temperatura jest zbyt wysoka ogranicz prad.

* Ustaw minimalny prad przy ktorym silnik uzyskuje wymagane predkosci i
przyspieszenia.

12. Sposoby wlaczenia silnika krokowego.

Driver D100 pozwala wiaczy¢ silnik krokowy na kilka sposobow:

» zasilanie silnika jednym napigciem o wartos$ci zblizonej do znamionowej (Un +
0.7V), przedstawia rys. 3a. Wada tego rozwiazania sg niskie obroty maksymalne 1
mata warto§¢ momentu obrotowego.

» zasilanie silnika jednym napigciem wyzszym od znamionowego z rezystorami Rw
ograniczajacymi maksymalng warto$¢ pradu, przedstawia rys. 3b. Im wyzsza
warto$¢ napigcia tym lepsza charakterystyka moment/obroty i niestety wigksza ilos¢
wydzielanego ciepta na rezystorach Rw.

» zasilanie silnika dwoma napigciami - rys. 3¢, wariant optymalny. Uniskie rowne 0.8-
1.0 wartosci znamionowej. Uwysokie 12 — 32 V. Stosowac tylko ze sterownikiem
impulsowym np. E110, E223

» Zasilanie tylko napigciem wysokim z rezystorem Rh ograniczajacym prad
hamowania, przedstawia rys. 3d. Wariant jak poprzedni, wada — ciepto na rezystorze
Rh.

* Mozliwe sa inne kombinacje np. 3b z 3¢ lub 3b z 3d.
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Rys.3 Sposoby potaczenia silnika krokowego z driverem D100.

W przypadku stosowania sterownikéw impulsowych E110 v1.2 i E223 v.1.2 mozliwe jest

stosowanie tylko jednego napigcia Uwysokie miedzy zaciskami 6 (+) 1 10 (-).

13. Zabezpieczenie drivera D100.

Celowe jest zastosowanie zewnetrznych zabezpieczen nadpradowych miedzy

zrodlami zasilania a zaciskami 5 i 6 drivera D100 - Uniskie , Uwysokie , np.
bezpiecznikéw od radioodbiornikéw samochodowych. Stosowa¢ wkladki zwloczne
o pradzie zadzialania rownym 1.5 x prad nominalny.

14. Opis gniazda i zaciskow.

Listwa zaciskowa:

1
2
3
4
5.
6.
7
8
9
1

0.

Masa sygnatowa

. Al - koniec fazy A

A2 koniec fazy A
SA $rodek fazy A

Uniskie plus - napigcie nominalne.

Uwysokie plus - napigcie wysokie.
SB srodek fazy B

B1 koniec fazy B

B2 koniec fazy B

Masa - minus zasilania
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11., 12 rezystor pomiarowy R12

15. Wsparcie techniczne . http://www.perform.cc.pl
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